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AMR 로봇이�서로�직접�협력하다!
AUO가�에이디링크�및�인텔과�손잡고�제조
산업의�전반적인�진화를�촉진한�방법은�무엇일까?
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AUO는�전문적인�디스플레이�연구개발과�제조�경험을 
바탕으로�다양한�디스플레이�제품을�만들어�뛰어난�혁신 
능력을�입증해왔다. AUO는�디지털�혁신�시대에�맞춰�경제 
현장의�다양한�애플리케이션�시장에�진출하기�위해�소프트웨어, 
하드웨어, 클라우드�및�서비스�플랫폼을�통합하고�있다. 10년 
이상�패널�제조�전문사였던 AU옵트로닉스(AUO)는 AMR의 
발전�가능성을�보고�스마트�제조�솔루션�업체로�도약하여�이제 
AMR을�주력�제품으로�꼽고�있다. 

첸�원치에(Chen Wen-Chieh) AUO 커머셜솔루션 R&D부문장은 2020년에서 
2025년까지�세계 AMR 시장이�연평균 15.2%의�성장세를�이어갈�것이며, 2025
년에는�시장�규모가 6억 4600만�달러에�이를�것으로�전망하였다. 이�중 
웨어하우징과�제조�생산라인�애플리케이션은 AMR 시장의�성장을�견인하는�가장 
중요한�원동력이�될�것이다. 제조�분야에서�다년간의�경험과�전문성을�바탕으로 
AUO는�고객의�요구에�신속하게�대응할�뿐만�아니라�다양한�산업에�적용하고�있다.

소개



AUO가�처음 AMR 시장에�진출했을�때는�차량�설계, 운영�체제 
통합, SLAM 알고리즘, 시스템�기능�개발�등�모든�것을�사내 
개발팀이�담당했다. 제품�개발�속도를�높이기�위해�사내�개발팀은 
만장일치로�로봇�운영�체제인 ROS를�사용하기로�하였다. ROS는 
제품�개발에�도움이�되는 SLAM, 장애물�방지, 내비게이션�등 
AMR 애플리케이션에서�막대한�자원을�축적한�오픈소스 
플랫폼이기�때문이다.

왕�영티(Wang Yung-Ti) AUO 커머셜�솔루션�사업부�부장은�과거에 
제품을�개발할�때�일반�산업용 PC를�컨트롤러를�사용하여 ROS 
운영체제를�통합하는�데만�최소 4~6개월이�걸렸다고�밝혔다.

과제



개발�시간을 1/3 이상�단축시키는�에이디링크는 AUO를 
위한�최고의�제품�업그레이드�파트너이다.
제품�업그레이드�과정에서 AUO는�에이디링크가�오랫동안 ROS 2 개발에�관여해�왔음을 
확인할�수�있었다. 에이디링크는�로봇�컨트롤러 ROScube와 ROS 환경을�통합하는�것�외에도 
관련 ROS 소프트웨어�개발�키트�뉴런 SDK 및�전문�기술�지원을�제공할�수�있는 AUO의 
최고의�파트너가�되었다.

ROScube와�뉴런 SDK의�통합�환경으로 AUO의�하드웨어와�소프트웨어�통합�과정이�필요 
없어지면서�신제품�개발�시간이 2개월정도�효율적으로�단축되었다.

솔루션

AUO는 AMR의�시장�출시�기간을�단축하기�위해�산업용�컴퓨터�제조사�에이디링크와�인텔의 ROS2 컨트롤러인 ROScube-I를�채택하며�제품�업그레이드에�적극�나서고�있다.
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첸�원치에(Chen Wen-Chieh)는 
"ROS 2는 AUO이�주력하고�있는 AMR 
제품�개발의�다음�단계"라고�자신�있게 
말했다. 에이디링크에는 AMR 
애플리케이션용 ROS 2에�집중하는�전담 
팀이�있어 AUO의 AMR 개발�팀이�문제를 
신속하게�해결할�수�있도록�도움을�준다. 
"처음 ROS 2로�작업을�시작했을�때�사내 
팀은�아직 DDS 기술에�익숙하지�않았는데, 
에이디링크에서�단기간에�이�기술에 
익숙해질�수�있도록�많은�도움을�주었다."

솔루션

ROS 1에서 ROS 2로의�슈퍼�에볼루션! AUO의 AMR 
플리트로�그룹�협업을�수행하고�효율성을�크게�향상하다.
하지만, ROS 1에서�사용되는�커뮤니케이션�방식은�상위�시스템을�통해서만�플리트�관리를 
수행할�수�있다. 두�개의 AMR이�작업�중에�만난다면�어떤�것이�먼저�진행되어야�할까? 또는 
어떤�차량이�비상�상황일�때�다른�작업을�지원할�수�있을까? 이러한 AMR은�상위�시스템에 
의해�배포되어야�하므로�발전소�면적이�크고�다수의 AMR 을�사용할�때�상대적으로�비효율적인 
시스템�구조이다.

ROS 2의�주요�핵심�기술인�데이터�분산�서비스(DDS: Data Distribution Service)는 ROS 
1의�중앙집중식�통신구조의�단점을�개선하여 AMR이�차량�간�통신을�하거나, 상위�플리트�관리 
시스템을�거치지�않고도�분산적�협업을�할�수�있도록�하여�자연스럽게�운영�효율이�개선되었다.



솔루션

AUO는�인텔�엣지�컨트롤�플랫폼(ECI: Edge Control Platform) 등 ACRN 가상화�기술�아키텍처를�구현하고, 
실시간�운영체제 (RTOS: Real-Time Operating Systems)를�설치해 ROScube가�로봇�암�픽�앤�플레이스
(pick-and-place) 작업과 AI 비주얼�인식�등�작업도�수행할�수�있도록�하드웨어�자원을�최대한�활용할�계획이다.

AUO는 ROS 컨트롤러도�로봇�암에�명령할�수�있도록�가상화�기술�아키텍처를�도입할�계획이다.
ROS 2로�전환하는�것�외에도, AUO의�제품�업그레이드에는 
한�가지�더�핵심�사항이�있다. 중요한�작업을�안전하게�실행하기 
위한�하이퍼바이저�아키텍처를�도입하는�것이다. 첸 
원치에(Chen Wen-Chieh)는�현재 AUO는�장애물�방지, 충돌 
방지�등 MCU 아키텍처를�사용해 AMR 하단부에�안전�관련 
기능을�설계하고�있고�상부의 ROS 2 운영�시스템은�지도�구축, 
포지셔닝, 내비게이션�등의�작업을�담당하고�있다고�설명한다.
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ROScube에는�진동을�견디고�다양한 AMR 어플리케이션의 
요구를�충족시키기�위해�다양한 I/O 포트와�견고한 USB가 
장착되어�있다. 또한�고객의�요구에�따라�다양한�로봇�암을 
통합할�수�있도록�호환성도�높다. 여기에�인텔�프로세서, 인텔 
아이리스�디스플레이�칩, 모비디우스, 오픈비노�등�기술이 
적용되어�컴퓨팅�성능이�매우�강력해져�앞서�언급한�차량 
컨트롤�작업을�수행하면서도�사용할�여유�자원이�풍부하다.



AMR 적용�속도를�높이고�제조�산업의�전반적인 
업그레이드를�촉진하는�전문적�특수화
제조업의�경우 AMR 를�적용하여�인력난을�효과적으로�해결하고�생산의�질과 
생산�수율을�개선할�수�있으며, 특히�반도체와�전자업계에서의�잠재적�수요가 
크다. 하지만, 시장�수요가�매우�많음에도�불구하고, AMR은�제조�부지의 
다양성과�적용�요건으로�인해�매우�맞춤화�되야�한다.

첸�원치에(Chen Wen-Chieh)는�에이디링크는�핵심 ROS 컴퓨팅�기술을 
담당하고 AUO는 AMR 제품�개발에�주력하며, 젊고�에너지�넘치는 R&D 및 
서비스�팀이�새로운�기술과�새로운�아이디어를�가져오는�등�에이디링크와의 
협력을�통해�전문적�특수화가�이루어지기를�희망하고�있다고�말한다. 고객의 
니즈와�현장을�파악한�후, AMR 적용�속도를�높이고�대만�제조업의�종합적 
업그레이드를�촉진하기�위해�고객이�당면한�문제점을�신속하게�해결하고 
완벽한�사전�및�사후�세일즈�서비스를�제공할�수�있도록�시스템�통합�운영을 
실시할�것이다.

인사이트
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